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ДАТЧИКИ ХОЛЛА
Фирма Honeywell производит широкий спектр датчиков Холла, предназначенных для работы в различных устройствах автоматики и сбора
данных при различных величинах магнитного потока.
Основные области применения датчиков: контроль положения в устройствах промышленной автоматики, робототехники, силовых
приводах, контроль состояния фильтров, контроль уровня жидкостей, системы контроля положения вращающихся устройств, контроль
величины протекающего тока, антиблокировочные системы тормозов и т.д. 

ДАТЧИКИ ХОЛЛА БЕЗ ВСТРОЕННОГО МАГНИТА

ДАТЧИКИ ХОЛЛА С ВСТРОЕННЫМ МАГНИТОМ

еинавонемиаН
нозапаиД

хичобар
]мм[йиняотссар

.рпаН
яинатип

]B[U

.скаМ
еондохыв

]В[psU.рпан

.миниМ
ремзар

]мм[анко

.скаМ
йондохыв
]Ам[кот

;ялбертоП
котйыме

]Ам[

.скаМ
яачобар

]цГк[атотсач
супроK

нозапаиД
хичобар

]С°[рутарермет

45VA2 2,2 42(5,4 5,0(psU 2,71 04 22 1 1.сиР 051+04(

C11VA4 4,5 5,5(5,4 4,0 2,01 4 7 001 2.сиР 521+04(

C21VA4 4,5 5,5(5,4 4,0 2,01 8 7 001 2.сиР 521+04(

А11VA4 4,5 61(6 4,0 2,01 01 31 001 2.сиР 521+04(

А21VA4 4,5 61(6 4,0 2,01 02 31 001 2.сиР 521+04(

CD101TG1 2(1 42(5.4 4,0 01*5,2 04 02 001 3.сиР 521+04(
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сикичтаД
мыворфиц

модохыв

PSS2 52(4 .нрялопзеБ 42(6 004 5,31 001 1.сиР 58+02( V

A114SS 07+07( .нрялопиБ 03(8,3 004 01 2.сиР 521+04(

A314SS 041+041( .нрялопиБ 03(8,3 004 01 2.сиР 521+04(

A144SS 531+5 .нрялопинУ 03(8,3 004 01 2.сиР 521+04(

A344SS 512+5 .нрялопинУ 03(8,3 004 01 2.сиР 521+04(

A944SS 534+03 .нрялопинУ 03(8,3 004 01 2.сиР 521+04(

A111SS 07+56( .нрялопиБ 03(8,3 004 01 3.сиР 521+04(

A141SS 531+8 .нрялопинУ 03(8,3 004 01 3.сиР 521+04(

A341SS 512+01 .нрялопинУ 03(8,3 004 01 3.сиР 521+04(

A161SS 05+011( яавогороП 03(8,3 004 01 3.сиР 521+04(

A661SS 002+081( яавогороП 03(8,3 004 01 3.сиР 521+04(

14SS 052+002( .нрялопиБ 42(5,4 051 6 001 4.сиР 051+55(

11SS 002+002( .нрялопиБ 42(5,4 051 6 001 5.сиР 521+04(

сикичтаД
мывоголана

модохыв

94SS 0001+/( .нрялопиБ 01(4 psU*56.0 52,1(6,0 4 6.сиР 05+0 VW

1B49SS 076+/( .нрялопиБ 21(5,4 4,0(psU 521,3 11 8 7.сиР 051+05(

1A49SS 005+/( .нрялопиБ 21(6,6 4,0(psU 0,5 31 8 8.сиР 521+04(

B1A49SS 005+/( .нрялопиБ 8(5,4 4,0(psU 578,1 5,71 8 8.сиР 521+04(

F1A49SS 001+/( .нрялопиБ 21(6,6 4,0(psU 0,52 03 8 8.сиР 521+04(

2A49SS 005+/( .нрялопиБ 21(6,6 4,0(psU 0,52 03 8 8.сиР 521+04(

A594SS 006+/( .нрялопиБ 01(5,4 4,0(psU 521,3 7 9.сиР 051+04(

1A594SS 006+/( .нрялопиБ 01(5,4 4,0(psU 521,3 7 9.сиР 051+04(

A694SS 048+/( .нрялопиБ 01(5,4 4,0(psU 5,2 7 9.сиР 521+04(

ЦИФРОВЫЕ ДАТЧИКИ УГЛА ПОВОРОТА
(ENCODER)

ДАТЧИК

ВЕЛИЧИНА

Каналы А и В сдвинуты на 90°

ДЕКОДИ(

A

B

ЛОГИКА
СЧЕТЧИК

НАПРАВЛЕНИЕ

ДВОИЧНЫЙ

ВЫХОД
РУЮЩЯЯ

ECW

EAW, датчик абсолют(
ного положения рото(
ра, 8(bit параллельный
код, 128 абсолютных
значений

ENA/ENC энкодеры
с  оптической развязкой

Цифровой сигнал на выходе датчика зависит от угла поворота. 
Этот сигнал может использоваться непосредственно
микроконтроллером, т.е. не требуется АЦП.

3375 C, 6мм, 2(bit код

USA

200_1Yastr_noprice_onlyreclam_preend.qxd  2/18/2002  12:56 PM  Page 110


